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Przelom w uczeniu robotow

Dzieki ogromnym potencjalnym korzysciom, jakie moga przynies¢ spoleczenstwu roboty sa
coraz czesciej wykorzystywane poza przemystem. Unijni naukowcy zbadali proces
rozwojowego uczenia sie w czasie rzeczywistym robota humanoidalnego wykonujacego
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codzienne czynnosci manipulacyjne.

Uczestnicy finansowanego ze srodkéw UE projektu DECORO (Developmental context-driven robot
learning) skupili sie na rozwojowym, kontekstowym procesie uczenia robotéw, co ma kluczowe
znaczenie, jesli roboty maja w przysztosci poprawié nasza jakosé zycia.

Celem projektu DECORO bylo lepsze poznanie zwigzkéw miedzy ,stanem” wykorzystywanym
w algorytmach uczenia sie, ,ucielesnieniem” samego robota a kontekstem sensorycznym.

W pierwszej kolejnosci zespét DECORO stworzyt architekture umozliwiajaca badanie procesu
uczenia sie w czasie rzeczywistym w roznych kontekstach wielowymiarowych. Najwazniejszym
odkryciem byt fakt, ze w przypadku dostarczenia wiekszego zestawu bodzcow sensorycznych robot
o wiele lepiej radzi sobie z szumem informacyjnym i zapamietywaniem podczas wykonywania
podobnych zadan.

Nastepnie badacze opracowali open source'owe, wydrukowane na drukarce 3D ramie robotyczne,
ktore rozwija swoje zdolnosci sensomotoryczne podczas fizycznych interakcji z otoczeniem. Ramie
zawiera podzespoty strukturalne wydrukowane na domowych drukarkach 3D oraz gumowe $ciegna
pracujace w uktadzie agonista-antagonista. Taka konstrukcja utatwia powtarzanie ruchéw, zapewnia
wytrzymatos¢ nawet na szybkie uderzenia, skraca czas naprawy uszkodzonych elementéw do
zaledwie kilku minut oraz w razie potrzeby gwarantuje sztywnosc¢ i thumienie. Dzieki zastosowaniu
sitownikow o zmiennej sztywnosci i pasywnym mechanizmie sterowania podatnego ramie
wytrzymuje uderzenia oraz jest w stanie fizycznie badac¢ obiekty, ktore nie zostaly ujete w modelu.

Zastosowane proste modele wewnetrzne okreslaja powigzania miedzy dlugoscia miesni a katem
zgiecia stawu i stopniem sztywnosci. Ramie uczy sie tych powiazan w procesie samokalibracji, po
czym wykorzystuje je do wykonywania szybkich, celowanych ruchéw oraz przewidywania kolizji.
Dynamiczny mechanizm wspotskurczy dziatajacy podczas ruchu ramienia redukuje poziom oscylacji

wystepujacych zwykle w punkcie koncowym ruchu ramienia (http://mstoelen.github.io/GummiArm/).

Na zakonczenie projektu partnerzy przeprowadzili analize pracy ramienia robotycznego celem
okreslenia wzorcow zachowan bazujacych na kontekscie.

Dzieki oprogramowaniu i osprzetowi open source miekkie wytrzymate ramie DECORO
w niespotykany dotad sposob integruje sie z otoczeniem. Ramie to zostalo juz wykorzystane przez
wiele uniwersytetow na calym swiecie. Dodatkowo zalozone w Wielkiej Brytanii specjalnie w tym
celu przedsiebiorstwo Fieldwork Robotics Ltd. sprawdza mozliwo$s¢ wykorzystania ramienia
robotycznego w rolnictwie do zadan zwiazanych ze zbieraniem.
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Studenci poszerzaja wiedze medyczna

Dzieki grze w wirtualnej rzeczywistosci.

Ponad 218 tys. studentow korzysta z
mlegitymacji

Informuje Ministerstwo Cyfryzacji.
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Psycholog 0 pomocy powodzianom

Mamy naturalna potrzebe pomagania ludziom.
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Muzyka pomocna w leczeniu 0sob

Z zaburzeniami wynikajacymi z uzywania narkotykéw czy alkoholu.
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Kardiochirurgia zmaga sie z brakami
kadrowymi

Podobnie jest tez w innych krajach.
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Potrafimy zapedzic bakterie do roboty

Odpowiednio zaprogramowane bakterie produkuja leki, biatka i zywnos$¢.
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Mikrozele zmieniajace wlasciwosci podczas
druku 3D

Dla lepszego poznania raka piersi.
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System ewaluacji dzialalnosci naukowej
wymaga zmian

Powazniejsze zmiany powinny wejsé w zycie od nastepnego okresu.
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