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Nowe roboty podwodne plywaja i czuja jak
ryby

W ostatnich latach podwodne pojazdy robotyczne staja sie coraz powszechniejsze w réznych
sektorach przemystowych i cywilnych. Sa szeroko wykorzystywane przez spolecznosc
naukowa do badania oceanu. Znajduja na przyklad zastosowanie w odkrywaniu lub
poznawaniu wielu gtebokowodnych gatunkow fauny i flory w ich naturalnym srodowisku.


http://laboratoria.net/polityka-prywatnosci#cookies
http://laboratoria.net/portal
http://laboratoria.net/aktualnosci
http://laboratoria.net/katalog-firm-i-laboratoriow
http://laboratoria.net/praca
http://laboratoria.net/szkolenia
http://laboratoria.net/wydarzenia
http://laboratoria.net/porownania-miedzylaboratoryjne
http://laboratoria.net/kontakt
http://laboratoria.net
http://laboratoria.net
http://laboratoria.net
http://laboratoria.net
http://laboratoria.net
http://laboratoria.net
http://laboratoria.net
http://laboratoria.net/konto/rejestracja
http://laboratoria.net/pl
http://www.facebook.com/laboratoria.net/
http://laboratoria.net/technologie
http://laboratoria.net/felieton
http://laboratoria.net/naturecom
http://laboratoria.net/edukacja
http://laboratoria.net/artykul
http://laboratoria.net/przemysl
http://laboratoria.net/
http://laboratoria.net/technologie

_
» =

i R T 2 " ol -

Pojawita sie ostatnio nowa klasa odwodnyc 'roc')éw, ktore nasladuja fory wystepujace
w przyrodzie. Te biomimetyczne pojazdy sa w stanie osiagna¢ wyzsza sprawnos¢ pod wzgledem
napedu i manewrowalnosci dzieki kopiowaniu udanych wzorcéw z natury.

Finansowany ze $srodkow unijnych projekt FILOSE (Poruszanie sie robotycznych ryb i ich zmysty)
poswiecony jest kluczowemu waskiemu garditu w rozwoju podwodnej robotyki, a mianowicie
sposobowi wykorzystania przez ryby zmystéw w podwodnym srodowisku.

Ryby plywajace w swoim naturalnym srodowisku sa w stanie wyczuwac przeptyw wody i reagowac
na jego zmiany. Partnerzy projektu FILOSE, pracujacy pod kierunkiem Centrum Biorobotycznego
Uniwersytetu Technicznego w Tallinie, sa przekonani, ze kiedy juz poznaja ten mechanizm, beda
w stanie potencjalnie wykorzysta¢ te wiedze do opracowywania lepszych robotéw podwodnych.

Gléwnym narzedziem eksperymentalnym w ramach projektu FILOSE byl prototyp robota, ktéry
wyglada i zachowuje sie jak ryba. Ryba FILOSE przypomina pod wzgledem ksztattu i zachowania
pstraga teczowego. Pstragi to "tososioksztaltni ptywacy", co oznacza, ze poruszaja sie do przodu
wywotujac oscylacje w tylnej czesci ciata, podczas gdy przdd ciata pozostaje niemal sztywny.



Ogon ryby FILOSE napedzany jest przez pojedynczy serwomotor zlokalizowany w tutowiu. Wywotuje
oscylujaca fale, ktéra przebiega przez ciato i popycha robota do przodu. Naukowcy z projektu
FILOSE moga zmienia¢ ogon ryby, aby sprawdzi¢, jak wlasciwosci materiatéw wplywaja na
sprawnos¢ i styl ptywacki robota. Tymczasem wodoszczelny teb robota jest wyposazony w czujniki
i elektronike do sterowania ryba.

Doswiadczenia zostaty przeprowadzone w laboratoryjnym kanale obiegowym. Naukowcy pracujacy
nad projektem ustalili, ze roboty o takich cechach nie tylko poszukuja miejsc o najstabszych pradach
zaklocajacych, ale sa takze w stanie wykorzystywac wiry, aby pomdc sobie w poruszaniu sie do
przodu.

Wyniki projektu FILOSE przyniosty przetom. Naukowcom po raz pierwszy udato sie opracowac
wyczuwajacego prady wodne robota podwodnego z nawigacja wspomagana przez przepityw
i powiazanag z nim. Kluczowym etapem w projektowaniu robota byto opracowanie sztucznych
komorek rzesatych, ktdre nasladuja fizjologie odczuwania swoich naturalnych odpowiednikdw.

W toku projektu powstaty takze nowe obiekty do badan hydrodynamicznych i przeszkolono personel,
ktory kontynuuje prace rozpoczete w ramach przedsiewziecia FILOSE.

W sumie wyniki daja nadzieje na nowe technologie podwodne, ktére moga wesprzeé¢ przemyst
naftowy i gazowy, humanitarne rozminowywanie podwodne, monitorowanie Srodowiska, akcje
poszukiwawczo-ratunkowe, dziatalno$¢ antyterrorystyczng, nadzdér portéw, bezpieczenstwo
przybrzezne, zarzadzanie potowami i inne dziatania. Wszystkie te obszary odczuja wplyw
skuteczniejszych i sprawniejszych robotéw podwodnych.
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