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TriHex do zadan specjalnych

Jakub Oles i Marek Niewiadomski z Wydzialu Inzynierii Mechanicznej i Robotyki
udowodnili, ze po trzech latach studiow sa w stanie skonstruowa¢ od podstaw robota
inspekcyjnego, ktory w przyszlosci moze pracowa¢ w trudnych warunkach.

x]

Od lewej: promotor pracy dr inz. Wojciech Bochniak, Jakub Oles i Marek Niewiadomski.
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Roboty kroczace moga byé wykorzystywane do badania niedostepnych dla czlowieka terendow.
Docieraja tam gdzie nie radza sobie urzadzenia kotowe czy gasienicowe. Moga by¢ wykorzystywane
do mapowania terenu, czy badania zagrozonych obszaréw. TriHex, powstal w ramach pracy
inzynierskiej dwéch studentéw AGH. Wazy prawie trzy kilogramy, zbudowany jest z okoto
pieédziesieciu elementdéw (w tym w osiemnascie napeddw) i porusza sie w sposéb trojpodporowy.
Mozna nim sterowac za pomoca komputera lub telefonu komérkowego i protokotu bluetooth, dzieki
aplikacji stworzonej takze w ramach pracy inzynierskiej. Wszystkie elementy ktére wchodza w sktad
robota, z wyjatkiem napedow i czesci katalogowych, zostaly zaprojektowane i wykonane w Katedrze
Robotyki i Mechatroniki oraz przy udziale firm zewnetrznych. Marek Niewiadomski opracowat uktad
sterowania robotem kroczacym szescionoznym, podczas gdy Jakub Oles zajat sie konstrukcja
mechaniczng robota. - W pracy inzynierskiej bytem odpowiedzialny takze za opracowanie trajektorii
ruchu robota. Jest to zlozone zadanie, poniewaz robot ma sze$¢ ndg i az osiemnascie napedow -
wyjasnia Jakub Oles$. Drugi z wspdtautoréw pracy, Marek Niewiadomski, opracowat czes¢
informatyczna oraz algorytm chodu i elektronike, w ktéra wyposazony jest robot. Prace nad nim
trwaly sze$¢ miesiecy, w tym czasie adepci robotyki i mechatroniki projektowali, testowali oraz
przygotowywali elementy skltadowe. Konstrukcja mechaniczna oraz elementy nég wykonane sa
z tworzywa epoksydowego i aluminium. - TriHex ma kolisty ksztalt korpusu oraz sze$¢ rownomiernie
rozmieszczonych ndg. Dzieki takiemu uktadowi mozliwe jest definiowanie jego chodu w dowolnym
kierunku. W praktyce oznacza to, ze nasz robot nie ma ani przodu ani tytu. Dzieki temu nie ma
koniecznosci odwracania go, jesli chcemy zada¢ mu inny kierunek ruchu - wyjasnia wspotautor Jakub
Oles. Odno6za wyposazone w czujniki podtoza stuza do poruszania sie po terenie nierownomiernym
i réznorodnie uksztaltowanym. Dzieki czujnikom robot moze wspinac sie i schodzi¢ po niewielkich
schodach. Oprécz czujnikéw odndza zawieraja element silikonowy stykajacy sie z podtozem, ktdry
ttumi uderzenia o grunt, a takze uniemozliwia poslizg. W urzadzeniu zastosowano baterie
o pojemnosci 4400 miliamperogodzin [mAh] dzieki czemu TriHex moze pracowac bez przerwy do

czterdziestu minut.
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TriHex wyposazony jest w 18 napeddw i porusza sie w sposéb tréjpodporowy.

Jak podkresla promotor pracy dr inz. Wojciech Bochniak walory pracy inzynierskiej znaczaco
wzrastaja w przypadku studentéw, ktérzy od podstaw zaprojektowali i wykonali dziatajace
urzadzenie. - To najlepszy dowod na to, ze wiedza zdobyta podczas studiow znajduje praktyczne



zastosowanie. Jako wyktadowcow cieszy nas to najbardziej. Konstruktorzy podejmuja w najblizszym
czasie studia drugiego stopnia, podczas ktérych planuja rozwina¢ konstrukcje dodajac do niej m.in.
inne algorytmy chodu czy akcelerometr, dzieki ktéremu bedzie w stanie zachowac poziom,
niezaleznie od terenu w jakim bedzie sie poruszatl. - Nic nie stoi na przeszkodzie aby rozwinaé
mozliwosci robota. Dodanie dalmierzy pozwoli robotowi wybieraé¢ kierunek, w ktorym ma sie
poruszac, to sprawi ze robot moze by¢ autonomiczny jesli chodzi o wybér trasy - dodaje Marek
Niewiadomski.

Zrédto: www.agh.edu.pl
https://laboratoria.net/aktualnosci/16412.html
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Rusza 15. edycja konkursu Zloty Medal
Chemii

Na najlepsze prace licencjackie lub inzynierskie.
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Behawiorystka: zyc¢ jak kot z kotem, czyli Zle

Jezeli koty sie ze soba ttuka, to ich celem nie jest podporzadkowanie drugiego.
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Proteza stawu biodrowego z pomoca robota

Dotaczylismy do Belgii i Stowacji, ktdére juz korzystaja z tej technologii.
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SzKkic rozporzadzenia o ewaluacji nauki
bedzie gotowy pozna jesienia

Srodowisko naukowe postuluje m.in o promowanie stalosci zatrudnienia.
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Wystarczyl jeden gen, aby przeniesc
zachowanie miedzy gatunkami

Naukowcy z Japonii przeniesli unikalne zachowanie godowe.
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Napoje izotoniczne

Tylko po duzym wysitku lub dtugim pobycie w upale.
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Mole spozvwcze zjadaja wszvstko

Powiedzial PAP prof. Stanistaw Ignatowicz, entomolog.

18- 08 2025

Wvsoki poziom troiglicervdow sprzvia
tetniakom aort

Wwynika z badania na myszach, o ktérym informuje pismo , Circulation”.
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