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Robotyczna reka

Utrata wladzy w konczynie lub jej calkowite odjecie moze mie¢ ogromny wplyw na jakosc
zycia. Pogodzenie sie z uposledzeniem czy niepelnosprawnoscia moze by¢ réwnie
traumatycznym doswiadczeniem, co droga do wyzdrowienia, ktdra jest czesto dluga
i trudna. Zmiana zycia w celu przystosowania sie do nowej rzeczywistosci nie nastepuje ani
latwo ani szybko.
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Wszystkie, oczywiste dotad czynnosci, nagle staja sie znacznie trudniejsze. Nawet w przypadku
utraty stabszej reki, ta silniejsza nadal musi wykonywa¢ zadanie w pojedynke. Zdolnosc¢
wykonywania codziennych czynnosci to nie jedyna rzecz, ktéra ulega ograniczeniu. Ucierpie¢ moze
niezaleznos¢. Wyobrazmy sobie prowadzenie samochodu jedna reka. Nie ma mozliwosci
jednoczesnego trzymania kierownicy i manipulowania dzwignia zmiany biegow. Nieoczekiwanie
zycie towarzyskie tez znacznie sie komplikuje.

Wszelkie zmiany nastepujace po utracie konczyny moga
miec¢ skutki tak emOCJonalne jak i fizyczne. Dotychczas tego typu skutki czynity zycie osoby

poszkodowanej znacznie trudniejszym i zmudnym doswiadczeniem. Obecnie jednak tego typu strata
nie musi odbija¢ sie na jakosci zycia. Wiele postepoéw technologicznych moze postuzy¢ teraz
wsparciem w odzyskiwaniu pewnosci siebie i niezaleznosci. Robotyka pomaga ludziom odzyskac
zycie.

Roboty maja utatwia¢ nasza codziennos¢, pomagaé¢ nam w gotowaniu obiadu, opiekowac sie naszymi
dzie¢mi czy wita¢ gosci. Jednak by poda¢ nam pomocna dion, roboty same potrzebowac¢ beda
catkiem imponujacych rak, ktéore beda w stanie podnies¢ jajko, gra¢ w pitke czy nala¢ kawe.
Inzynierowie podjeli to wyzwanie i na przestrzeni ostatnich kilku lat opracowali robotyczne rece
o bezprecedensowej zrecznosci, sile i czutosci.

Posrdd tych, ktéry prowadzili intensywne prace w tej dziedzinie znalezli sie europejscy naukowcy
z Centrum Badawczego "E. Piaggio" Uniwersytetu w Pizie i Istituto Italiano di Tecnologia w Genui
we Wtoszech. Stworzyli robotyczna reke, ktéra ma zrewolucjonizowa¢ swiat inteligentnej protetyki.

Nowa reka - o prostej i solidnej budowie, ktora kosztuje zaledwie utamek tego co typowa reka
robotyczna - jest w stanie odtworzy¢ niemal wszystkie naturalne ruchy. Wiekszos¢ robotycznych
czynnosci chwytania opiera sie na tapaniu nieruchomego lub przymocowanego przedmiotu. Nowa
reka ma duzo wieksze mozliwosci.

Opracowana w toku projektu reka jest stabilna i postuszna, potrafi chwyta¢ niemal wszystkie rodzaje
przedmiotéw i jest napedzana tylko jednym silniczkiem, ktory kosztuje kilkaset dolaréw. Dzieki jej
prostocie i wyjatkowej wielofunkcyjnosci moze z tatwoscia by¢ wykorzystywana jako reka robotyczna
lub proteza. Jej palce sa w stanie wytrzymac fizyczne "naduzycia", takie jak mocne uderzenia czy
dezartykulacja.

Ta niewiarygodna zbieznos$¢ sprawnosci, trwalosci i dostepnosci - jak wyjasnia Antonio Bicchi,
koordynator Robotycznej Grupy Badawczej przy Centrum Badawczym "E. Piaggio" i starszy

naukowiec w Istituto Italiano di Tecnologia - jest mozliwa dzieki rewolucyjnemu projektowi reki.

"Paliczki sktadajq sie z dwoch par cylindrow pozostajqcych ze sobg w styku tocznym i nasladujgcych



stawy w ciele cztowieka" - zauwaza. "Palce sq potgczone elastycznymi ztgczami, bez mechanicznych
elementow tqczqcych, takich jak sruby czy sworznie, przez co reka ma bardziej elastyczngq i prostszq
budowe".

"Niemniej sprawa nie polega jedynie na kopiowaniu budowy ludzkiej reki" - dodaje. "Musimy raczej
zrozumie¢ mechanizmy ruchu i percepcji lezqce u podstaw sprawnosci reki, a nastepnie opracowac
sztucznq strukture zdolng do funkcjonowania w ten sam sposob".

W ramach projektu uznano, ze pelne poznanie zasad funkcjonowania wymaga najpierw analizy
i poznania szczegdétow sensomotorycznego uktadu ludzkiej reki. Zespot opart projekt Pisa-IIT
Softhand na teorii, wedle ktorej synergie sensomotoryczne maja swoje korzenie w neuronauce.

Teoria synergii poswiecona jest analizie wszystkich ztozonych ruchéw, jakie jesteSmy w stanie
wykonaé, bedacych wynikiem potaczenia kilku konfiguracji podstawowych ruchow, takich jak
zginanie palcéOw w celu uchwycenia przedmiotu. Take jednostki ruchowe, czy tez synergie,
powstajace dzieki precyzyjnej konfiguracji miesni, sa determinowane naszymi cechami
anatomicznymi. Obejmuja ruchy wrodzone i ruchy wyuczone we wczesnym dziecinstwie. Tak wiec,
aby odtworzy¢ ruch chwytania obiektu przez mechaniczna reke, niekoniecznie trzeba wyposazac
kazdy palec w silniczek, jak to ma miejsce w tradycyjnych rekach robotycznych. Nalezy raczej ustali¢
konfiguracje synergii odpowiedzialnej za ruch, dlatego tez nalezy odtworzy¢ jej schemat w taki
sposob, aby pojedynczy silniczek byt w stanie sterowa¢ catym ruchem.

Tak powstata pierwsza sztuczna reka z jednym silniczkiem zdolna do wykonywania niemal
wszystkich zréznicowanych sposobow trzymania codziennych przedmiotéw, a dzieki prostocie swojej
budowy, solidnosci i niskim kosztom, niezawodnie zrewolucjonizuje nie tylko swiat rak protetycznych
i robotycznych, ale takze inne technologie.

Poznanie sensorycznych i motorycznych synergii ludzkiego ciata, miedzy innymi zasad czucia
i kontroli niskiego poziomu, na potrzeby projektowania mechanicznych rak ma odegra¢ ogromna role
w rozwijaniu sztucznej inteligencji w ogole.

Inicjatywa badawcza, ktéra zostata dofinansowana ze srodkéw unijnych na kwote 2,5 mln EUR za
posrednictwem "grantu ERBN dla zaawansowanych naukowcow", przyznanego profesorowi Bicchi,
opiera sie na wspotpracy grup neuronaukowcéw, matematykow i inzynieréw. Reka bedzie
wykorzystywana jako platforma badawcza do mapowania synergii i badania aspektow robotycznego
chwytu w przysztych projektach.

Reka juz zyskata uznanie i zostata okrzyknieta najbardziej innowacyjnym projektem, jaki zostat
zaprezentowany na poczatku grudnia 2012 r. na Miedzynarodowej Konferencji nt. Humanoidow
w Osace, Japonia. To poklosie nagréod przyznanych na Miedzynarodowej Konferencji nt.
Inteligentnych Robotéw i Systeméw (IROS2012) w Portugalii

Projekt jest kolejnym przyktadem sposobu, w jaki UE umacnia podwaliny robotyki przemystowej, ale
co wazniejsze, umozliwia ludziom z uposledzona funkcja reki - bez wzgledu czy powodem jest wiek,
uraz czy choroba - pokonanie kolejnego stopnia w kierunku niezaleznego zycia, wykraczajacego poza
niepelnosprawnos¢.

Wiecej informacji:



Centrum Badawcze "E. Piaggio"

http://www.centropiaggio.unipi.it/research/robotics.html

Zrédto: http://cordis.europa.eu/home_pl.html
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Behawiorvstka: zvc jak kot z kotem, czyli Zle
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Jezeli koty sie ze soba ttuka, to ich celem nie jest podporzadkowanie drugiego.

18-08-2025

Proteza stawu biodrowego z pomoca robota

DolaczyliSmy do Belgii i Stowacji, ktore juz korzystaja z tej technologii.
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Szkic rozporzadzenia o ewaluaciji nauki
bedzie gotowy pozna jesienia

Srodowisko naukowe postuluje m.in o promowanie stalo$ci zatrudnienia.
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Wystarczyl jeden gen, aby przeniesc
zachowanie miedzy gatunkami

Naukowcy z Japonii przeniesli unikalne zachowanie godowe.
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Napoje izotoniczne

Tylko po duzym wysitku lub dtugim pobycie w upale.
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Mole spozvwcze zjadaja wszvstko

Powiedzial PAP prof. Stanistaw Ignatowicz, entomolog.
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Wvsoki poziom troiglicervdow sprzvia
tetniakom aort

Wwynika z badania na myszach, o ktérym informuje pismo , Circulation”.
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