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TriHex do zadan specjalnych

Jakub Oles i Marek Niewiadomski z Wydzialu Inzynierii Mechanicznej i Robotyki
udowodnili, ze po trzech latach studiow sa w stanie skonstruowac¢ od podstaw robota
inspekcyjnego, ktory w przyszlosci moze pracowa¢ w trudnych warunkach.
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Od lewej: promotor pracy dr inz. Wojciech Bochniak, Jakub Ole$ i Marek Niewiadomski.

Roboty kroczace moga by¢ wykorzystywane do badania niedostepnych dla czlowieka terendow.
Docieraja tam gdzie nie radza sobie urzadzenia kotowe czy gasienicowe. Moga by¢ wykorzystywane
do mapowania terenu, czy badania zagrozonych obszaréw. TriHex, powstat w ramach pracy
inzynierskiej dwéch studentéw AGH. Wazy prawie trzy kilogramy, zbudowany jest z okoto
pieédziesieciu elementéw (w tym w osiemnascie napeddw) i porusza sie w sposéb trojpodporowy.
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Mozna nim sterowac za pomoca komputera lub telefonu komérkowego i protokotu bluetooth, dzieki
aplikacji stworzonej takze w ramach pracy inzynierskiej. Wszystkie elementy ktére wchodza w sktad
robota, z wyjatkiem napedow i czesci katalogowych, zostaly zaprojektowane i wykonane w Katedrze
Robotyki i Mechatroniki oraz przy udziale firm zewnetrznych. Marek Niewiadomski opracowat uktad
sterowania robotem kroczacym szescionoznym, podczas gdy Jakub Oles zajat sie konstrukcja
mechaniczna robota. - W pracy inzynierskiej bylem odpowiedzialny takze za opracowanie trajektorii
ruchu robota. Jest to ztozone zadanie, poniewaz robot ma szes$¢ ndg i az osiemnascie napedow -
wyjasnia Jakub Oles$. Drugi z wspdtautoréw pracy, Marek Niewiadomski, opracowat czes¢
informatyczna oraz algorytm chodu i elektronike, w ktéra wyposazony jest robot. Prace nad nim
trwaly sze$¢ miesiecy, w tym czasie adepci robotyki i mechatroniki projektowali, testowali oraz
przygotowywali elementy sktadowe. Konstrukcja mechaniczna oraz elementy n6g wykonane sa
z tworzywa epoksydowego i aluminium. - TriHex ma kolisty ksztalt korpusu oraz sze$¢ roéwnomiernie
rozmieszczonych ndg. Dzieki takiemu uktadowi mozliwe jest definiowanie jego chodu w dowolnym
kierunku. W praktyce oznacza to, ze nasz robot nie ma ani przodu ani tytu. Dzieki temu nie ma
koniecznos$ci odwracania go, jesli chcemy zada¢ mu inny kierunek ruchu - wyjasnia wspotautor Jakub
Oles. Odno6za wyposazone w czujniki podtoza stuza do poruszania sie po terenie nieréwnomiernym
i réznorodnie uksztaltowanym. Dzieki czujnikom robot moze wspinac sie i schodzi¢ po niewielkich
schodach. Oprécz czujnikow odndza zawieraja element silikonowy stykajacy sie z podtozem, ktdry
ttumi uderzenia o grunt, a takze uniemozliwia poslizg. W urzadzeniu zastosowano baterie
o pojemnosci 4400 miliamperogodzin [mAh] dzieki czemu TriHex moze pracowac bez przerwy do

czterdziestu minut.
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TriHex wyposazony jest w 18 napeddw i porusza sie w sposob tréjpodporowy.

Jak podkresla promotor pracy dr inz. Wojciech Bochniak walory pracy inzynierskiej znaczaco
wzrastaja w przypadku studentéw, ktérzy od podstaw zaprojektowali i wykonali dziatajace
urzadzenie. - To najlepszy dowod na to, ze wiedza zdobyta podczas studiow znajduje praktyczne
zastosowanie. Jako wyktadowcow cieszy nas to najbardziej. Konstruktorzy podejmuja w najblizszym
czasie studia drugiego stopnia, podczas ktérych planuja rozwina¢ konstrukcje dodajac do niej m.in.
inne algorytmy chodu czy akcelerometr, dzieki ktéremu bedzie w stanie zachowac poziom,
niezaleznie od terenu w jakim bedzie sie poruszatl. - Nic nie stoi na przeszkodzie aby rozwinaé
mozliwosci robota. Dodanie dalmierzy pozwoli robotowi wybiera¢ kierunek, w ktérym ma sie



poruszac, to sprawi ze robot moze by¢ autonomiczny jesli chodzi o wybor trasy - dodaje Marek
Niewiadomski.

Zrédto: www.agh.edu.pl
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Informacje dnia: Sztuczna inteligencja przyspiesza diagnoze endometriozy Nasze decyzje
zakupowe moga zalezeé od zapachdw, nastroju i emocji Dwa lata rzadu podsumowanie Napoje
energetyczne moga sprzyja¢ udarom Obnizony poziom choliny w mézgu powiazany z zaburzeniami
lekowymi Samochody beda mogly ,mysle¢” podobnie do ludzi Sztuczna inteligencja przyspiesza
diagnoze endometriozy Nasze decyzje zakupowe moga zaleZec’ od zapachéw, nastroju i emocji Dwa

lata rzadu podsumowanie ' zne m jac rom Obnizony poziom choliny w
mozgu pQWlazany z zaburzgnlaml IQkQM i Samochody bgdq Qg y myslec’ deQb ie do ud
zna inteli noze endometrioz zje zak
apaghgw. nastroju i emocji Dwa latﬂ zadu podsumowanie Napgje Qnerggtygzne moga sprzyjac
nizon ziom choliny w méz wigzany z zaburzeniami lekowymi Samochody beda
mogly ,myslec” ni ludzi

Partnerzy


http://www.agh.edu.pl
http://laboratoria.net/aktualnosci/32704.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32703.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32703.html
http://laboratoria.net/edukacja/32702.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32701.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32701.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32700.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32700.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32699.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32704.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32704.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32703.html
http://laboratoria.net/edukacja/32702.html
http://laboratoria.net/edukacja/32702.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32701.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32700.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32700.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32699.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32704.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32703.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32703.html
http://laboratoria.net/edukacja/32702.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32701.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32701.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32700.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32699.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32699.html

