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‘Dma trzeciego kwietnia b.r., w Katedrze Sterowania
i Inzynierii Systemow Wydzialu Informatyki, mialo miejsce uroczyste otwarcie

nowoczesnego laboratorium robotyki mobilnej i manipulacyjnej. Uruchomione
laboratorium stanowi unikalna w skali kraju pracownie nowoczesnych systemow
zrobotyzowanych. Pozyskany najnowszy sprzet oraz stworzone warunki pracy pozwalaja na
prowadzenie prac naukowo-badawczych oraz zaje¢ dydaktycznych na najwyzszym poziomie.

Oficjalne otwarcie laboratorium uswietnili swoja obecnoscia J. M. Rektor Politechniki Poznanskiej -
prof. dr hab. inz. Tomasz Lodygowski, Prorektor ds. nauki - prof. dr hab. inz. Joanna J6zefowska,
Dziekan Wydziatu Informatyki - dr hab. inz. Jerzy Nawrocki, prof. nadzw., Prodziekan ds. nauki - dr
hab. inz. Andrzej Jaszkiewicz, prof. nadzw., Kanclerz - dr inz. Janusz Napierata, Kwestor - mgr
Renata Pazderska, Kierownik Biura Rektora - mgr Krystyna Dilugosz. Uroczystos¢ poprowadzit
Kierownik Katedry Sterowania i Inzynierii Systemow - prof. dr hab. inz. Krzysztof Koztowski.
Prezentacji sprzetu laboratoryjnego dokonali pracownicy jednostki oraz doktoranci.

Na nowa pracownie skladaja sie dwie sale podzielone
tematycznie - 424WE (robotyka mobilna) oraz 424yWE (robotyka manipulacyjna). Sale, o tacznej

powierzchni 130 m2, zostaty przydzielone przez wtadze uczelni Katedrze Sterowania i Inzynierii
Systeméw w 2012 roku. Zrédtami finansowania uruchomienia laboratorium byly m.in. grant
z Ministerstwa Nauki i Szkolnictwa Wyzszego na zakup duzej aparatury badawczo-rozwojowej, grant
Narodowego Centrum Badan i Rozwoju, granty indywidualne Narodowego Centrum Nauki oraz
indywidualne granty wydziatowe. Laboratorium robotyki mobilnej i manipulacyjnej nie powstatoby
jednak bez pomocy (zaréwno finansowej, jak i merytorycznej) J. M. Rektora oraz Kanclerza
Politechniki Poznanskiej.

Laboratorium robotyki mobilnej i manipulacyjnej stanowi¢ bedzie zaplecze badawcze w zakresie
sterowania i nawigacji robotéw mobilnych i manipulacyjnych oraz baze dydaktyczng dla studentow
II-go i IlI-go stopnia (bioracych udziat w badaniach naukowych)kierunku Automatyka i Robotyka na
Wydziale Informatyki. Laboratorium wyposazono w réznorodny sprzet specjalizowany, na ktory
sktadaja sie: 2 roboty KUKA Lightweight, 2 roboty KUKA Agilus, 3 kontrolery haptyczne Force
Dimension Omega.7, 5 robotéw kotowych Khepera3, manipulator mobilny KUKA youBot z platforma
wszekierunkowa oraz konstrukcje zaprojektowane i wykonane w Katedrze Sterowania i Inzynierii
Systemow, takie jak: dwukotowe miniaturowe roboty mobilne MTracker (50 sztuk), 4 platformy



MTV3, modutowy robot MMS, rekonfigurowalne kotowe pojazdy przegubowe RMP wyposazone

w przyczepy, a takze dwa mobilne 4 stanowiska wizyjnej
lokalizacji robotow. Wyposazenie pracowni uzupelmajq rowniez konstrukCJe studenckie takie jak:

gasienicowy pojazd BoRIss, uniwersalna platforma mobilna o rekonfigurowalnej kinematyce oraz
automatyzowany model pojazdu samochodowego. Ponadto, w laboratorium prowadzone beda prace
badawcze w zakresie projektowania i eksperymentalnej weryfikacji nowych metod sterowania
pojazdami przegubowymi, systemami wielorobotowymi, a takze prace zwiazane z wykorzystaniem
inteligentnych systemoéw wizyjnych do celow efektywnej lokalizacji i nawigacji systemow
zrobotyzowanych. W ramach prac badawczych w laboratorium powstaje stanowisko
automatyzowanego systemu wsparcia manewréw parkowania dla kierowcédw pojazdow
przegubowych (RMP-Asystent) oraz platforma programowo-sprzetowa do celow synchronizacji
i bezkolizyjnego ruchu grupy wspétpracujacych robotéw mobilnych. W zakresie badan naukowych,
w laboratorium realizowane beda takze prace w ramach grantu Narodowego Centrum Badan
i Rozwoju pt. ,Kompaktowy Przenosny System Rehabilitacyjny dla stawu kolanowego". Laboratorium
daje takze doskonate warunki do pracy mtodym pracownikom jednostki oraz doktorantom, ktorzy
dzieki zastosowaniu nowoczesnego sprzetu, maja szanse zwiekszy¢ atrakcyjnos¢ swoich prac
naukowych i doktorskich.

Podsumowujac, Katedra Sterowania i Inzynierii Systeméw Wydziatu Informatyki przygotowatla
innowacyjne laboratorium, bedace miejscem prowadzenia zaawansowanych badan naukowych oraz
ciekawych (i przede wszystkim praktycznych!) zaje¢ ze studentami. Zorganizowane laboratorium
robotyki mobilnej i manipulacyjnej, pod wzgledem jako$ci wyposazenia oraz warunkéw prowadzenia
badan naukowych i zaje¢ dydaktycznych, jest obecnie jedyna taka pracownia w Polsce.

mgr inz. Rafat Madonski, doktorant

Zrédto: http://info.put.poznan.pl
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Informacje dnia: Rusza 15. edycja konkursu Zloty Medal Chemii Behawiorystka: zy¢ jak kot z
kotem, czyli Zle Proteza stawu biodrowego z pomoca robota Szkic rozporzadzenia o ewaluacji nauki
bedzie gotowy pdzna jesienig Wystarczyt jeden gen, aby przeniesé zachowanie miedzy gatunkami
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