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Roboty z Politechniki Poznanskiej
bohaterami filmu w Discovery Polska
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Przedstawiamy Wam bohaterow filmu
nagrywanego na Politechnice Poznanskiej dla kanalu Discovery Polska. Nagrywane byly

roboty, ktore zostaly skonstruowane przez studentéow Automatyki i Robotyki. W programie
przedstawione zostaly roboty: szescionozny, kroczacy: Messor II; humanoidalny, kroczacy:
M-Bot; quadrokopter; latajacy: Falcon. Odcinek, ktory powstanie dla Discovery Polska
bedzie interaktywnym wywiadem z tworcami robotow.

Prowadzacy Lukasz Grass, ktory nie tylko zadawal na biezaco pytania konstruktorom, ale takze sam
pomagat sktadac niektére podzespoly robotéw. Oprécz tego samodzielnie nimi sterowat podczas
wykonywanych testéw. Nadawanie serii programéw w Discovery Polska rozpocznie sie na poczatku
marca. Wyemitowanych zostanie osiem odcinkéw. Material nagrany na Politechnice Poznanskiej
bedzie trwat 11 min co stanowi potowe odcinka.

Seria nagranych programoéw ma promowac inwestycje unijne. Projekt otrzymat finansowanie
z Programu Infrastruktura i Srodowisko. Z tego wtasnie programu sfinansowana zostata budowa
Centrum Mechatroniki, Biomechaniki i Nanoinzynierii Politechniki Poznanskiej. Instytut Automatyki
i Inzynierii Informatycznej jest jedna z jednostek korzystajacych z nowego centrum. W zwigzku z tym
osiagniecia Instytutu w dziedzinie robotyki staly sie jego wizytowka na potrzeby nagrywanej audycji.
Nie przegapcie marcowych odcinkéw na Discovery Polska z naszymi robotami!

Robot humanoidalny: M-Bot. Zostat on skonstruowany w ramach pracy inzynierskiej przez dwoch
studentéw Automatyki i Robotyki: Mikotaja Wasielice i Marka Wasika. Wazy niecate dwa kilogramy,
ma 40 cm wzrostu i 23 stopnie swobody, czyli tyle, ile posiada serwomechanizméw. W ostatnim
czasie program sterujacy robotem zostal znacznie rozbudowany i umozliwia nasladowanie ruchow
czlowieka, ktore sa obserwowane przez popularny sensor Kinect. Pozwala to w tatwy i intuicyjny
sposob na nauczenie robota wielu skomplikowanych ruchéw, ktére robot moze zapamietac
i realizowa¢ w przysztosci.

Robot kroczacy: Messor II.

Zostal wykonany w dwuosobowym zespole: dr inz. Dominik Belter, dr inz. Krzysztof Walas.

Masa robota to 2,5 kg, natomiast wymiary korpusu to 29,9x20,5 cm.

Dlugos¢ wyciagnietej nogi to 29,4 cm.

Robot jest w stanie poruszac sie po réznego typu terenie: beton, trawa, kamienie.

Docelowo tego typu robot ma pomagac¢ ratownikom w misjach poszukiwawczo-ratowniczych podczas
katastrof budowlanych.

Zrédto: www.info.put.poznan.pl https://laboratoria.net/edukacja/20273.html

Informacje dnia: Ruszyta IV edycja konkursu Pomosty Przysztosci Kleszcz to tylko posrednik Jak
rower zmienitl Swia Polacy opracowujq aparature dla teleskopéw europejskiej misji kosmicznej
Badanie: portale spotecznosciowe nie chronig przed samotnoscia Norowirusy - biegunka brudnych



http://www.info.put.poznan.pl
http://laboratoria.net/edukacja/32868.html
http://laboratoria.net/edukacja/32867.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32866.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32866.html
http://laboratoria.net/edukacja/32865.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32864.html
http://laboratoria.net/edukacja/32863.html

rak Ruszyta IV edycja konkursu Pomosty Przysztosci Kleszcz to tylko posrednik Jak rower zmienit
Swia Polacy opracowuja aparature dla teleskopéw europejskiej misji kosmicznej Badanie: portale
spotecznosciowe nie chronig przed samotnoscia Norowirusy - biegunka brudnych rak Ruszyta IV
edycja konkursu Pomosty Przysztosci Kleszcz to tylko posrednik Jak rower zmienit Swia Polacy
opracowuja aparature dla teleskopéw europejskiej misji kosmicznej Badanie: portale
spotecznosciowe nie chronig przed samotnoscia Norowirusy - biegunka brudnych rak

Partnerzy


http://laboratoria.net/edukacja/32863.html
http://laboratoria.net/edukacja/32868.html
http://laboratoria.net/edukacja/32867.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32866.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32866.html
http://laboratoria.net/edukacja/32865.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32864.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32864.html
http://laboratoria.net/edukacja/32863.html
http://laboratoria.net/edukacja/32868.html
http://laboratoria.net/edukacja/32868.html
http://laboratoria.net/edukacja/32867.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32866.html
http://laboratoria.net/edukacja/32865.html
http://laboratoria.net/edukacja/32865.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32864.html
http://laboratoria.net/aktualnosci/32864.html
http://laboratoria.net/edukacja/32863.html

