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Naukowcy z PW projektuja roj
automatycznych "pszczot"

L T

Czy w przyszlosci - zamiast pszczél - pylek z kwiatka na
kwiatek przenosi¢ beda mikroroboty latajace? Dr Rafal Dalewski z Politechniki
Warszawskiej chce zrealizowac¢ taki pomyst. Jego zespol pracuje nad autonomicznym
ukladem do zapylania roslin.
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Wymieranie pszczot to ogolnoswiatowy problem. Owaddéw zapylajacych jest w réznych miejscach na
Swiecie coraz mniej, na co zwracaja uwage liczne organizacje, nie tylko ekologiczne. Uktad do
automatycznego zapylania mégtby "wyreczyc¢" pszczoly w czesci ich zadan.

Prace nad automatycznym uktadem do zapylania rozpoczna sie na PW we wrzesniu, a demonstrator
rozwiazania technicznego ma powsta¢ w ciagu 3 lat. Jesli taki system uda sie zbudowaé, moze by¢
nawet pierwszym tego typu uktadem na Swiecie. Dr Rafat Dalewski z Wydzialtu Mechanicznego
Energetyki i Lotnictwa PW na realizacje swojego projektu dostat ponad 1,1 mln zt z programu LIDER
Narodowego Centrum Badan i Rozwoju.

Jak wyjasnia dr Dalewski, najbardziej ambitnym zalozeniem jest to, zeby do automatycznego
zapylania roslin wykorzystywac roboty latajace. Takie roboty - jak mdéwi - nie musiatyby by¢ duze,
moglyby mie¢ nawet kilka cm.

Jak ma wygladac proces zapylania roslin? Dr Dalewski ttumaczy, ze zadaniem czlowieka bedzie
przygotowanie terenu, na ktérym ma dziata¢ ukiad i wybranie gatunku rosliny, ktéra ma by¢
zapylona. Pozostala czes$¢ pracy uktad ma wykonac juz samodzielnie. Elementem, ktory bedzie
nadzorowac dzialanie systemu ma by¢ urzadzenie sterujace. To na nim wykonywane beda
najwazniejsze obliczenia. Na poczatku na rozpoznanie terenu wysyta¢ bedzie ono robota, ktory
stworzy wstepna tréjwymiarowa mape, zidentyfikuje wstepnie kwiaty i zlokalizuje przeszkody na
wyznaczonym terenie. Nastepnie do pracy wyruszy zespot robotéw, ktérych zadaniem bedzie
zapylanie.

Roboty beda musialy nie tylko znalez¢ na roslinach kwiaty, ale rowniez sprawdzi¢, czy te sa juz
gotowe do zapylenia - np. po kolorze czy temperaturze znamienia stupka. Robot bedzie musiatl tez
rozpoznac, z ktorej strony nalezy dotrzeé¢ do kwiatu i go zapyli¢. Kiedy maszyny wykonaja
wyznaczone zadania, beda wracaé¢ do urzadzenia sterujacego, gdzie beda serwisowane, np. beda
mogtly zmienic¢ baterie. Naukowiec przyznaje jednak, ze na razie projekt jest w fazie koncepcji, by¢
moze okaze sie, ze pewne zalozenia trzeba bedzie jeszcze zmodyfikowac.

Dr Dalewski spodziewa sie, ze przy automatycznym przenoszeniu pytkow wykorzystane moga by¢
techniki uzywane przy recznym zapylaniu roslin przez ludzi. Tak wiec np. roboty mogtyby by¢
wyposazone w wibrujace miotelki, do ktorych przyczepialby sie pytek albo wykorzystywalyby
rozwiazania pneumatyczne, czyli mechanizmy zasysajace pytek. Jednak przy zapylaniu roboty beda
musiaty by¢ niezwykle precyzyjne i na tyle ostrozne, zeby nie niszczy¢ kwiatéw ani roslin. Dlatego
naukowiec przyznaje, ze na poczatku powstana jedynie roboty do prac w szklarniach, gdzie tatwiej
kontrolowa¢ warunki, bo np. brak jest silnego, porywistego wiatru.

Jako pierwsze automatycznie zapylane maja by¢ rosliny szklarniowe, takie jak pomidor czy ogorek.
Dr Dalewski wyjasnia, ze proces zapylania tych roslin nie jest zbyt skomplikowany, a kwiaty tych
gatunkow sa duze i wyrdzniaja sie z tla. Jednak, jak zaznacza naukowiec, system juz po zakonczeniu
projektu mozna bedzie "uczy¢" zapylania kolejnych gatunkdw.

"Najtrudniejsze bedzie przygotowanie algorytmoéw dziatania takiego systemu. Trzeba bedzie
przewidzie¢, jakie w trakcie realizacji misji moga sie pojawi¢ problemy i jak je rozwiazywac" -
przyznaje badacz. Trudnoscia moze by¢ rowniez sterowanie wszystkimi elementami przez stacje
gtowna w czasie rzeczywistym. Trzeba bedzie m.in. nauczy¢ system, jak interpretowac¢ sygnaty
z czujnikow i jak na nie reagowac.

"Naszym pierwszym celem jest zademonstrowanie, ze automatyczne zapylanie jest mozliwe" -
podkresla naukowiec z PW. Mozliwosci zastosowan komercyjnych badacze sprecyzuja w trakcie



realizacji prac.

Dzieki elektronicznym "pszczotom" w przysztosci mozna bytoby odcigzy¢ owady w najbardziej
niebezpiecznych dla nich zadaniach. Naukowiec zwrocit uwage, jak trudno zapyli¢ np. migdatowiec.
Poniewaz jest to mozliwe jedynie przez bardzo krétki czas w roku, zdarza sie, ze trzeba
"wynajmowac" od witascicieli pasiek pszczoty i zwozi¢ je ma uprawy migdatow z ogromnych obszardw.
Dla owadow wyniszczajaca jest nie tylko podrdz, ale rowniez sam proces zapylania, bo migdatowiec
jest ubogi w sktadniki odzywcze. Tak wiec zapylajace jedynie migdatowce owady sa bardziej podatne
na choroby. I wtasnie w zadaniach tego typu automatyczny réj elektronicznych pszczo6t mogiby
kiedy$ odcigzy¢ prawdziwe owady. Dzieki temu pszczoly moglyby w spokoju wykonywac
bezpieczniejsze dla nich prace takie np. jak produkcja miodu. Bo w tym elektroniczne roboty na razie
ich nie zastapia.

Zrédto:_http://www.naukawpolsce.pap.com.pl
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