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Roboty wzbijaja sie w powietrze

Przytwierdzenie platformy do wysokosciowca w celu ewakuowania ludzi w razie
niebezpieczenstwa lub ulozenie pasa do ladowania samolotu na nieréwnym terenie to

zaledwie dwa obszary, w ktorych latajace roboty moga odegra¢ wazna role, potencjalnie
ratujac zycie.
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Zespot ARCAS (Kooperatywny system montazowy
robotéw latajacych) pracuje juz od 18 miesiecy nad czteroletnim projektem poswieconym tego typu

maszynom. Naukowcy buduja pierwszy, kooperatywny system swobodnie latajacych robotow, ktory
pozwoli na montowanie i budowanie struktur w niedostepnych miejscach, takze w kosmosie. Komisja
Europejska wyasygnowata srodki w wysokosci 6,15 mln EUR na dofinansowanie projektu z tematu
"Technologie Informacyjne i Komunikacyjne" Siédmego programu ramowego (7PR) UE.

Aby roboty zaczely lataé, niezbedne sa postepy w pieciu kluczowych obszarach: helikoptery lub same
systemy quadrotorowe; sterowanie ruchem na potrzeby transportu i montazu; percepcja robotyczna;
wspoOltpraca wielu robotéw i narzedzia do umozliwienia interwencji cztowieka.

Zespot opracowat juz prototypy. Pierwszym jest quadkopter z robotycznym ramieniem i "dtonig"
zaprojektowana do chwytania cylindrycznych obiektéw. Priorytetem bylo zapewnienie jak najnizszej
wagi ramienia, a przez to minimalnego wptywu na stabilno$¢ quadkoptera.

Drugim prototypem jest elektryczny helikopter wyposazony w chwytak zamontowany na ramieniu,
ktére moze zginac sie w dowolnym kierunku.

Kazdy robot bedzie wyposazony w manipulator do chwytania obiektow. Zespdt pracuje nad
technikami sterowania ruchem tego manipulatora, ktére musza uwzglednia¢ koordynacje sterowania
wieloma latajacymi robotami, chwytajacymi ten sam obiekt w trakcie budowy.

Percepcja ma zasadnicze znaczenie dla kazdego robota zorientowanego na zadanie. W przypadku
robotéw ARCAS obejmuje ona rozpoznanie miejsca, szybkie generowanie modelu 3D, symultaniczna
lokalizacje i mapowanie przez wiele latajgcych robotéw, precyzyjne pozycjonowanie i sledzenie 3D,
aby umozliwi¢ kierowanie operacjami montazu oraz percepcje kooperatywna - roboty musza by¢
w stanie pracowac¢ razem.

Planowanie kooperatywne zapewni bezpieczefnstwo w czasie symultanicznych operacji wielu
latajacych robotéw, wykonujacych montaz, demontaz lub ogledziny, natomiast ludzie, pelnigcy role
operatorow, musza mie¢ w razie koniecznosci mozliwos¢ ingerencji w te autonomiczna percepcje,
planowanie i sterowanie. Bedzie sie to odbywac za pomoca wirtualnej rzeczywistosci haptycznej -
technologii sterowanej dotykiem.

Kiedy juz koncepcje, metodologie i algorytmy zostana opracowane, przejda testy na trzy rézne
sposoby. Autonomiczne quadrotory i zintegrowany system pozycjonowania bedzie oceniany pod
katem podstawowych funkcji manipulacji i montazu. Testy beda przeprowadzane w pomieszczeniach
zamknietych. Bardziej zaawansowane urzadzenia manipulacyjne ze zintegrowanymi czujnikami
nacisku, zamontowane na autonomicznych helikopterach, przejda testy na wolnym powietrzu.
Wreszcie wielorakie ramiona robotyczne zostana wykorzystane do symulacji manipulowania



przedmiotami w przestrzeni przez wiele swobodnie latajacych obiektéw.

Projekt ma potozy¢ podwaliny pod zaprojektowanie i opracowanie kooperatywnych robotow
latajacych o zréznicowanych parametrach fizycznych, ktére mozna byloby wykorzystywac¢ w catej
gamie zastosowan. Partnerzy przemystowi ARCAS jako pierwsi wdroza technologie projektowe -
otwierajac im droge do wprowadzenia na rynek - do wykonywania ogledzin, konserwacji, napraw,
serwisowania satelitow czy budowania konstrukcji.

Wiecej informacji:
Witryna ARCAS
http://www.arcas-project.eu/

Zrédto: http://cordis.europa.eu/
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