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Robot wyposazony w "zmystly"

Studenci Politechniki Warszawskiej wyposazyli robota zwiadowczego w czujniki i kamery,
dzieki ktorym "zobaczy" on otoczenie, "wyczuje" przeszkody czy niebezpieczne nachylenia

terenu. Taki wyposazony w "zmysly" robot dostanie sie w niedostepne dla czlowieka miejsca
i przygotuje ich mapy.
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- ~ Podstawowa wersje robota, ktéry moze byé wykorzystywany
w policji i wojsku do dziatan saperskich lub antyterrorystycznych, studentom kierunku Automatyka
i Robotyka na Politechnice Warszawskiej dostarczyt Panstwowy Instytut Automatyki i Pomiaréw. "To
byt taki typowy maty robot zwiadowczy, rozpoznawczy. Stuzyt do lekkich prac pomocnicznych: mdgt
podjechaé¢ w jakie$ niebezpieczne miejsce, podnies¢ paczke, przekrecic ja, pozwoli¢ na obejrzenie jej
z pewnej odlegtosci przez operatora" - powiedzial doktorant PW Maciej Stefanczyk.

Wyjasnil, ze studenci starali sie odcigzy¢ operatora od najbardziej zmudnej czesci jego pracy, czyli
dojazdu robotem do celu. "W niektére miejsca nie mozna podej$¢ bardzo blisko, wiec operator musiat
dojecha¢ robotem czasem kilkadziesiat czy kilkaset metrow" - zaznaczyt rozméwca.

Zadaniem systemu opracowanego przez studentéw bylo przeprowadzenie robota bez pomocy
operatora do miejsca, w ktorym miat on dokonac jakiej$ inspekcji. Dlatego wyposazyli go w zestaw
czujnikéw. Robot - jak opisuje Stefanczyk - zyskat wiec "oczy", czyli dwa rodzaje kamer: tradycyjna -
dla uzytku operatora oraz taka, ktéra pomagata okresli¢ odlegtosé do celu. Dodane przez studentéw
"uszy" - czyli ustawione w réznych kierunkach czujniki ultradZzwiekowe - umozliwiaja wykrywanie
i omijanie przeszkdd.

"Kolejny byt zmyst réwnowagi, czyli czujnik przechytowy, ktérzy mierzy przechylenie robota we
wszystkich ptaszczyznach i stuzy do wykrywania niebezpiecznych przechytéw w czasie jazdy" - opisat
rozmowca. Ta grupa czujnikow przyda sie w sytuacji, gdy robot bedzie zjezdzat z jakiej$ skarpy czy
kraweznika. "Wtedy zatrzyma sie i do operatora bedzie nalezata decyzja, co zrobi¢ dalej. Robot moze
wtedy kontynuowa¢ samodzielna jazde, albo pod kontrola operatora podjecha¢ do bezpiecznego
terenu" - wyjasnit Maciej Stefanczyk.

Orientacja i utozenie robota odczytywane beda z kolei za pomoca odbiornika GPS i kompasu, ktory
wykryje kierunek, w ktéorym robot sie porusza. Zmyst dotyku, zapewnia za$ robotowi czujniki
przypominajace mate wasy, ktére do pewnego momentu beda poddawaly sie naciskowi. "W
momencie, kiedy nacisk bedzie zbyt duzy czujniki zareaguja i robot sie zatrzyma. Gdy bedzie
przejezdzal przez np. wyzsza trawe i nacisk nie bedzie zbyt silny to robot pojedzie dalej" - powiedziat
rozmoweca.

Systemy elektroniczne i opracowane przez studentéw algorytmy spowoduja, ze robot mogiby
prowadzi¢ inspekcje terendéw bez ingerencji operatora. "Mozna go wpusci¢ do jakiegos budynku albo
miejsca gdzie nie ma bezposredniego dostepu dla ludzi. Przy uzyciu swoich wszystkich czujnikow
moze przygotowac¢ nawet mape terenu" - wyjasnit Stefanczyk. Robot moze by¢ wysytany w miejsca
skazone i bardzo niebezpieczne, gdzie zycie cztowieka bytoby zbytnio zagrozone. Dzieki
zamontowanym kamerom, na monitorze mozna zobaczy¢ m.in. jak wyglada sytuacja w zagrozonych
pomieszczeniach, gdzie znajduja sie niebezpieczne przedmioty oraz poszkodowane osoby.

Automatyczne sterowanie dla zwiadowczego robota mobilnego opracowali studenci Automatyki
i Robotyki w Instytucie Automatyki i Informatyki Stosowanej Politechniki Warszawskiej. Projekt
zrealizowano we wspolpracy z Przemystowym Instytutem Automatyki i Pomiardw.
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