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Innowacyjny robot do prac inspekcyjnych
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Rurociagowiec, innowacyjny robot do prac
inspekcyjnych, powstaje w Akademii Gorniczo-Hutniczej w Krakowie. Urzadzenie,

w przeciwienstwie do innych tego typu konstrukcji, moze sie automatycznie poruszac
w roznych rurociagach - zaréwno pionowych, jak i poziomych.

Obecnie w instalacjach przemystowych inne roboty stosuje sie w rurociggach poziomych, a inne
w rurociggach pionowych, przy czym w przypadku rurociagéw pionowych na swiecie istnieje
niewiele tego typu rozwiazan. Prototyp powstajacy w AGH laczy te rézne funkcje, poniewaz robot
potrafi poruszac sie zaréwno w poziomie, jak i w pionie - poinformowata AGH.

Doktorant AGH Michat Ciszewski pracuje nad robotem gasienicowym, ktory bedzie dokonywat
inspekcji wizyjnej rurociagow, czyli sprawdzi ich stan techniczny. Z uwagi na matla sSrednice
rurociaggéw, dostep do nich jest bardzo trudny, dlatego przy tego typu pracach wykorzystywane sa
roboty - umozliwiaja naprawe danego odcinka, usuwanie zatoréw.

Ciszewski opracowuje urzadzenie, ktore automatycznie bedzie sie dostosowywalo do réznego typu
rurociagow. ,W ramach pracy magisterskiej wykonalem projekt mechaniki catego uktadu,
zaprojektowatem, jak on ma dziala¢ i wykonatem dokumentacje, natomiast priorytetem mojego
doktoratu jest opracowanie prototypu i uktadu sterowania, wraz z modelowaniem matematycznym
i symulacjami, tak zeby robot mogt dostosowywac sie do pracy w réznego typu rurociggach” -
powiedziat mtody naukowiec.

Obecnie doktorant udoskonala prototyp robota - m.in. pracuje nad uktadem sterowania, poprawia
zasilanie tak, by wynalazek byt lepiej przystosowany do pracy w warunkach przemystowych.

Naukowiec liczy na to, Ze robotem zainteresuja sie podmioty, ktére wykorzystaja go w praktyce.
»,Odpowiadamy na pytania zainteresowanych firm oraz szukamy nowych kontaktéw z potencjalnymi
inwestorami, ktéry sa zainteresowani produkcja lub chcieliby uzyé robota do prac inspekcyjnych” -
podkreslit Ciszewski.

Robot uczonego z AGH ma specjalne mechaniczne gasienice - to one umozliwiaja mu
dostosowywanie sie do réznych powierzchni - chropowatych, z réznego typu osadami lub
uszkodzeniami. ,Nie trzeba sie obawia¢, ze urzadzenie w trakcie pracy straci trakcje wzgledem
rurociagu” - zwrdécit uwage wynalazca.

Jak wyjasnil, konstrukcja oparta jest tacznie o osiem napedéw. Dwa sposrod nich to moduly
gasienicowe (to jedyna czes$¢ zakupiona bezposrednio od kanadyjskiego producenta tego typu
modutéw), natomiast reszta konstrukcji mechanicznej zostata zaprojektowana przez zespot z AGH.
Pozostate sze$¢ napeddéw to serwomechanizmy, ktére pozwalaja na ustalanie pozycji tzw.
pedipulatoréw, ktéore odwzorowuja dziatanie konczyny dolnej cztowieka. ,W naszym robocie
gasienice mozna uznac za stopy, a teraz chcemy dostosowac docisk stopy do $ciany rurociagu



i odlegtos¢ od korpusu robota” - powiedziat konstruktor.

W robocie zastosowano zminiaturyzowany uktad sterownika o zaawansowanej konstrukcji, poniewaz
musi on obstuzyé jednoczesnie az osiem napedéw. Zamontowano tez nowoczesng kamere
z dodatkowym oswietleniem, umozliwiajaca ocene stanu technicznego rurociagu; a takze
odpowiednie czujniki, m.in. umozliwiajacy pomiar natezenia pradu na kazdym z napedéw. Obudowa
catosci zabezpiecza przed czynnikami zewnetrznymi, umozliwia prace w srodowisku wodnym.

Roboty wizyjne stosowane sa powszechnie w przemysle, poniewaz przepisy wymagaja tego, aby
w kazdym rurociagu przeprowadzono inspekcje wizyjng, a takze wykonano pomiar nachylenia.
Obecnie na rynku dominuja roboty kotowe (z wymiennymi kotami), ktére przeznaczone sa do
konkretnej Srednicy rurociagéw i moga poruszac sie jedynie w rurociagach poziomych.

Zrédto: www.naukawpolsce.pap.pl
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